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Stránka 1 IO ZF_Witten.xls

Canon H Vstupy
2 I 0.0 RK A
3 I 0.1 RK B
4 6 +24V
1 40 0V

35 I 0.2 10x
30 I 0.3 SAC
18 I 0.4 urychlení
38 I 0.5 W
25 I 0.6 LU
24 I 0.7 PU
31 I 1.0 UAC
34 I 1.1 POB
39 I 1.2 ZPS
37 I 1.3 PPS
33 I 1.4 rychloposun vzad  
32 I 1.5 rychloposun vpred
29 I 8.4 3. imp. nulový
28 I 8.5 2. imp. mer.
27 I 8.6 1 .imp. mer.
26 I 8.7 meridlo vpredu
20 I 8.0 Err. hl. A
21 I 8.1 Err. hl. B
22 I 8.2 Err. hl. C

I 8.3
Simatic 18_3 Výstupy

RELÉOVÝ Q 0.0
8 Q 0.1 10x

 ZF_Witten Q 0.2 KM jede
Q 0.3 KM stojí
Q 0.4

7 Q 0.5 meridlo vpred
9 Q 0.6 KAC

12 Q 0.7 X>WSP
10 Q1.0 Z stop
11 Q1.1 X<WSP

Canon X

2 I 4.0 Enkodér KM A
3 I 4.1 Enkodér KM B
9   L+ +24V
1  M 0V

SD11 Canon S

Freq 9 2kO SB Q 4.0 KM  Pulse  
Dir 8 2kO SB Q 4.1   KM Direction

Icontl. 6 2kO Q 0.3 KM stojí
+24V 5   L+ +24V

tisk 14.06.18 22:41


