Konektory K-51

September 12, 2009

encoder serial Step. motor SD11 8 MM MM [ NX

PIN | Power | Handwheel | analog IMF iDIN canon| 6071 | 6072 | 6030

1] AC1 GND GND +5V GND 12 1,3 15,9

2 | AC1 A5V AGND D N.C.

3 | GND B 5V AGND N.C. shield 32ab 3 3

4 | AC2 +5V AGND RxD N.C

5] AC2 shield +15V GND +15V output 10b,15b,23b 5 5

6 | AC1 N.C. AGND +5V Icontr./ PHASE1 |26b | control| 2 6 2a

7 | GND A 15V AOUTO D CCW / PHASE2 3b (7 7

8 | GND B 15V AOUT1 RxD CW / PHASES |[16¢ Dir.| 4 8 la 7 2

9 | AC2 +15V AVcc GND FREQ/ PHASE4 |12b Frekv.| 1 9 4b 6 6

Samec zezadu

54321
9876
40 GND
39 IN23
38 IN22
37 IN21
36 IN20
35 IN19
34 IN18
33 IN17
32 IN16
31 IN15
30 IN14
29 IN13
28 IN12
27 IN11
26 IN10
25 IN9
24 IN8
23 IN7
22 IN6
21 IN5
20 IN4
19 IN3
18 IN2
17 IN1
16 INO
15 GND
14 GND
13 GND
12 ouT7
11 OuUT6
10 OuT5
09 ouT4
08 OouT3
07 OouT2
06 +24V
05 N.C.
04 N.C
03 OuUT1
02 OouTO

01

N.C

Samice zezadu
12345
6789

Spole¢ny vodi¢ napajeni vstupd.

Zadni poloha kulickového Sroubu.
Option (110 V) VB

Pfedni poloha kulickového Sroubu.
Vnitfni brouseni

Rucni kolecko 10x.

Povoleni obrabéni.

Rychlopusunem vzad.

Rychloposunem vpied.

Ukonc&eni AC a navrat do vychozi polohy.
Start automatického cyklu.

3. impuls sledovaciho méfidla (nulovy).
2. impuls sledovaciho méfidla.

1. impuls sledovaciho méfidla.

Méfidlo v méfici poloze (vpfedu).
Prava Gvrat stolu.

Leva uvrat stolu.

Errorové hlaseni BIT C.
Errorové hlaseni BIT B.
Errorové hlaSeni BIT A.
Errorové hlaseni BIT D.
Urychleni

Dotyk (Prometek)
Kompenzace (jen s HTO)

X>=WSP
X<WSP

Zastaveni stolu pfi podélném brouSeni do dosazeni polohy pfidavku.

Konec automatického cyklu.
10x
Méfidlo vpfed.

res.
res.




K51-1 ruéni koleéko Rucéni kole ¢ko +5V
1 GNG GND
2 A Signal A
3 B Signal B
4 +5V Napéjeni +5V
5 Shield
6
7
8
9
K51-1 ruéni koleéko Rucni kole ¢ko / Encoder +15V
1 GNG
2
3
4
5 Shield
6
7 A Signal A
8 B Signal B
9 +15V Napéjeni +15V




K51-1 | SD11 8 Canon | Koncovy stupe n
1
2 OV jen na testovani
3 3 Stinéni
4 +12V jen na testovani
5 5 +15V out
6 6 leontror (fizeni proudu motorem v klidu)
7
8 8 CW smér
9 9 Freqvence
K51-1 SD11 8 DIN | Koncovy stupe n
1
2
3 3 Stinéni
4
5 5 +15V out
6 2 | contro
7
8 4 CW smér
9 1 Freqvence
K51-1 SD11 8 old | Koncovy stupe n
1
2
3 32ab Stinéni
4
5 10b,15b,23b | +15V out
6 26b leontror (fizeni proudu motorem v klidu)
7
8 16¢ CWwW
9 12b Fregvence




K51-1 MM6071 | Koncovy stupe n
1 12
2
3 Stinéni
4
5
6 2a Phasel
7 3b Phase2
8 la Phase3
9 4b Phase4
K51-1 DIN | Koncovy stupe n Marposs
1 3 ov
2
3 Stinéni
4
5 5 +15V out
6
7 4 CCW
8 2 CwW
9 1 Freqvence
K51-1 | Encoder krok. motoru Marposs motor Sigma
1 B ov (Hnéda 0.5mm)
2 G Signal A
3 D Signal B
4 K, J +5Vour (Bila 0.5mm)

O |0 | N]O | O




K51-1

Analog OUT

GND

AGND

AGND

AGND

+15V

AGND

Analog OUT 1

Analog OUT 2
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Analog Vcc

K51-1

Serial OUT

+5V

TxD

RxD

GND

+5V

TxD

RxD
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