
Co d�lat v nesnázích. 

Error1

Brousicí v
�
eteník je pohán � n krokovým motorem (dále jen KM). Pohyb tohoto

krokového motoru je ovládán 
�
ídicím systémem. � ídicí systém vysílá p

�
i pohybu

signály, které jsou p
�
ivedeny do koncového stupn�  (driver) krokového motoru, kde jsou

zpracovány. U starších koncových stup ���  (nap
�
. MM6071) jsou signály z koncového

stupn �  pouze zesíleny. Nov � jší koncové stupn �  (SMD11-8) obsahují takzvaný
rozd � lova � . To je za

�
ízení, které pro ka� dý vstupní impuls sepne p

�
íslušné cívky

krokového motoru a to v po
�
adí podle signálu sm� r. P

�
i ka� dém impulsu se KM pooto � í

o jeden krok. Typicky je to jedna dvousetina otá � ky. Pro kontrolu, zda se KM skute � n �
otá� í je na zadním konci h

�
ídele krokového motoru p

�
ipojen encoder. Výstupní signál

encoderu je zaveden zp� t do 
�
ídicího systému. Výstupní signály z 

�
ídicího systému se

po � ítají v � íta � i. V� dy, kdy�  p
�
ijde impuls z encoderu je tento � íta �  vynulován. Pokud

se tak nestane, tento � íta �  p
�
ete � e a je vyhlášen Error1. N � které starší stroje nebo

inovované starší stroje nejsou vybaveny encoderem na krokovém motoru. K hlídání
otá � ení je na h

�
ídeli krokového motoru � ty

�
ramenná clonka spínající bezdotykový

spína �  (Balluff). Na jednu otá � ku krokového motoru sepne tento spína �  � ty
�
ikrát.

Hlášení Error1 znamená, � e 
�
ídicí systém zjistil neshodu mezi po� adovaným po � tem

krok �  a hlášením o jejich provedení. Prakticky se m��� e jednat jen o dv �  r � zné p
�
í � iny.

- KM se neotá � í, ale kontrola je v po
�
ádku.

- KM se   otá � í, ale kontrola nefunguje.

Zkontrolujeme, zda koncový stupe �  má napájecí nap � tí a je zapnutý. 
Pro JMF musí být vypína �  POWER v poloze ON a zelen �  svítit. Svíticí dioda

FAULT musí být zhasnutá. Jedna nebo dv �  z LED A,B,C nebo D mohou svítit.
Pro MM6071 musí být sí	 ový vypína �  v poloze zapnuto (I). Na � elním panelu

musí svítit zelená LED. 
 ervená LED musí být zhasnutá.
Zkontrolujeme p

�
ívodní kabely a konektory pro KM a encoder.

Na zadní stran�  
�
ídicího systému je propojka (JUMPER). Propojením (zkratováním) této

propojky dojde k vypnutí hlášení Error1. � ídicí systém pak nehlásí neshodu a je mo� no
pokra � ovat v diagnostice p

�
í � iny hlášení Error1. 

Pou � itím tla � ítek rychloposuvu nebo ru � ního kole � ka zjistíme zda se KM otá � í.
Prakticky mohou nastat � ty

�
i p

�
ípady:

1\ KM nejede v � bec.
2\ KM se rozjede, ale za jízdy se poruší synchronizace a KM se zastaví.
3\ KM jezdí normáln � .
4\ KM p

�
i otá � ení ru � ním kole � kem kmitá, p

�
i rychloposuvu n � kdy jede.



Varování:
Pro práci a opravy na elektrickém za � ízení stroje musí mít pracovník elektro-
technickou kvalifikaci dle po� adavk �  zákon �  p � íslušné zem� .

P � ípad 1\:
Koncový stupe �  je: vypnutý; bez napájení (pojistka); svítí LED chyba (FAULT);
P� i otá� ení ru� ním kole� kem blikají LED A,B,C,D (pouze u JMF SD11-8) a motor

se p � esto neotá � í. Vadný/p � erušený kabel ke krokovému motoru nebo je motor
mechanicky zablokován.

P� i otá� ení ru� ním kole� kem LED A,B,C,D neblikají. Vadný/p� erušený kabel mezi
� ídicím systémem a koncovým stupn � m.

P � ípad 2\:
Nastavený proud pro KM motor je malý nebo je KM mechanicky p � etí� ený.

Zkontrolovat proud KM a nastavit dle výrobce. Vymontovat KM ze stroje a zkontrolovat
zda není mechanický odpor p� íliš velký t.j. rukou lze spojkou otá � et. KM voln �  polo� ený
není schopen dobré funkce. P � i zkoušce vymontovaného KM musí být pevn �  fixován
jinak kmitá a neotá � í se správn � .

P � ípad 4\:
Jedna fáze krokového motoru je vadná. Bu �  je p � erušen p � ívod nebo vadný

koncový stupe � .

P � ípad 3\:
Zp� tné hlášení od encoderu není v po� ádku. Po odšroubování dvou šroubk �  M3

na zadním víku KM zm��� íme na svorkách napájecí nap � tí (krajní svorky). Musí být 15V
DC ±0,5V. Na svorkách 1 a 2 musí být fázov �  posunuté impulsy. Voltmetr p � ipojený
mezi svorku 0V a 1 (2) musí postupn�  p� i otá� ení ru � ního kole � ka ukazovat pr � b � h dle
obr. Encoder IRC 130 (v� tšina stroj � ) má dva se � izovací trimry. N � kdy se poda � í jejich
novým se � ízením závadu encoderu odstranit. Na h � ídeli KM je umíst � no zrcátko
encoderu. Zkontrolujete zda není uvoln � no a neotá � í se na h � ídeli.

Koncový stupe �  JMF je opat � en vstupem, který p � epíná proud do KM. Toho se
vyu � ívá v klidu, kdy je KM napájen malým proudem (cca 3A). Proto pro m�	� ení
pracovního proudu pou� ijte p� ípravek. Není-li k dispozici m�
� ete si do � asn �  p � ipojit na
svorku pro � ízení proudu vodi �  ur � ující sm� r. Zm� nou sm� ru otá � ení ru � ního kole � ka
se pak p� epíná mezi pracovním a klidovým proudem. Pro m�	� ení proudu se do p � ívodu
jedné fáze krokového motoru p � ipojí nejlépe ru � i � kový ampérmetr s rozsahem 10A.
Velikost proudu se se � izuje pomocí potenciometru C1 a C3 (C2 je nepou� it) pro JMF.
Pro MM6071 a MM6072 po sejmutí p � edního panelu trimrem na desce � ízení (jediný
p � ístupný trimr a pouze pracovní proud). Proud má být od 5A do 7.5A dle typu stroje.
Klidový proud se nastavuje 2-3A.

Po skon � ení diagnostiky je nutné Propojku (JUMPER) op � t odstranit aby byla
zachována ochranná funkce. Pokud je propojka spojen hlásí systém chybu ERROR 0
p � i zapnutí stroje a tím upozorní obsluhu na nebezpe � í.


