Co délat v nesnazich.

Errorl

Brousici vretenik je pohanén krokovym motorem (dale jen KM). Pohyb tohoto
krokového motoru je ovladan fidicim systémem. Ridici systém vysila pfi pohybu
signaly, které jsou pfivedeny do koncového stupné (driver) krokového motoru, kde jsou
zpracovany. U starSich koncovych stupnut (napf. MM6071) jsou signaly z koncového
stupné pouze zesileny. Novéjsi koncové stupné (SMD11-8) obsahuji takzvany
rozdéloval. To je zafizeni, které pro kazdy vstupni impuls sepne pfislusné civky
krokového motoru a to v poradi podle signalu smér. Pfi kazdém impulsu se KM pootoci
o jeden krok. Typicky je to jedna dvousetina otacky. Pro kontrolu, zda se KM skutec¢né
otaci je na zadnim konci hridele krokového motoru pripojen encoder. Vystupni signal
encoderu je zaveden zpét do fidiciho systému. Vystupni signaly z fidiciho systému se
pocitaji v Citaci. Vzdy, kdyz pfijde impuls z encoderu je tento ¢ita¢ vynulovan. Pokud
se tak nestane, tento CitaC preteCe a je vyhlaSen Errorl. Nékteré starSi stroje nebo
inovované starSi stroje nejsou vybaveny encoderem na krokovém motoru. K hlidani
otaceni je na hriideli krokového motoru Ctyframenna clonka spinajici bezdotykovy
spina¢ (Balluff). Na jednu otacku krokového motoru sepne tento spinac &tyrikrat.

HI&Seni Errorl znamena, zZe fidici systém zjistil neshodu mezi pozadovanym poctem
krokt a hlaSenim o jejich provedeni. Prakticky se mize jednat jen o dvé razné priciny.
- KM se neotéci, ale kontrola je v pofadku.

- KM se otéci, ale kontrola nefunguije.

Zkontrolujeme, zda koncovy stupern ma napdjeci napéti a je zapnuty.

Pro JMF musi byt vypinac POWER v poloze ON a zelené svitit. Svitici dioda
FAULT musi byt zhasnuta. Jedna nebo dvé z LED A,B,C nebo D mohou suvitit.

Pro MM6071 musi byt sitovy vypina¢ v poloze zapnuto (I). Na ¢elnim panelu
musi svitit zelena LED. Cervena LED musi byt zhasnuta.
Zkontrolujeme privodni kabely a konektory pro KM a encoder.

Na zadni strané ridiciho systému je propojka (JUMPER). Propojenim (zkratovanim) této
propojky dojde k vypnuti hlaSeni Errorl. Ridici systém pak nehlasi neshodu a je mozno
pokracovat v diagnostice pfi¢iny hlaSeni Errorl.

Pouzitim tlacitek rychloposuvu nebo ruéniho koleCka zjistime zda se KM otaci.
Prakticky mohou nastat Ctyfi pripady:

1\ KM nejede vibec.

2\ KM se rozjede, ale za jizdy se porusi synchronizace a KM se zastavi.
3\ KM jezdi normalné.

4\ KM pfi otd€eni ruc¢nim koleckem kmita, pfi rychloposuvu nékdy jede.



Pripad 1\:

Koncovy stupen je: vypnuty; bez napéjeni (pojistka); sviti LED chyba (FAULT);

Pfi otaCeni ruénim kole¢kem blikaji LED A,B,C,D (pouze u JMF SD11-8) a motor
se presto neotdCi. Vadny/preruSeny kabel ke krokovému motoru nebo je motor
mechanicky zablokovan.

Pri otaCeni ruénim kole¢kem LED A,B,C,D neblikaji. Vadny/preruSeny kabel mezi
ridicim systémem a koncovym stupném.

Pripad 2\:

Nastaveny proud pro KM motor je maly nebo je KM mechanicky pfetizeny.
Zkontrolovat proud KM a nastavit dle vyrobce. Vymontovat KM ze stroje a zkontrolovat
zda neni mechanicky odpor pfilis velky t.j. rukou Ize spojkou otacet. KM volné polozeny
neni schopen dobré funkce. Pfi zkouSce vymontovaného KM musi byt pevné fixovan
jinak kmitéd a neotaci se spravné.

Pripad 4\:
Jedna faze krokového motoru je vadna. Bud je preruSen piivod nebo vadny
koncovy stupen.

Pripad 3\

Zpétné hlaseni od encoderu neni v pofadku. Po odSroubovani dvou Sroubkd M3
na zadnim viku KM zméfime na svorkach napajeci napéti (krajni svorky). Musi byt 15V
DC +0,5V. Na svorkach 1 a 2 musi byt fazové posunuté impulsy. Voltmetr pripojeny
mezi svorku 0V a 1 (2) musi postupné pri otaceni ru¢niho kole¢ka ukazovat pribéh dle
obr. Encoder IRC 130 (vétSina stroju) méa dva sefizovaci trimry. Nékdy se podafi jejich
novym sefizenim zavadu encoderu odstranit. Na hfideli KM je umisténo zrcatko
encoderu. Zkontrolujete zda neni uvolnéno a neotaci se na hrideli.

Koncovy stupert JMF je opatfen vstupem, ktery pfepina proud do KM. Toho se
vyuziva v klidu, kdy je KM napajen malym proudem (cca 3A). Proto pro méreni
pracovniho proudu pouzijte pripravek. Neni-li k dispozici mGzete si do¢asné pfipojit na
svorku pro fizeni proudu vodi¢ ur€ujici smér. Zménou sméru otaceni ruéniho kolecka
se pak prepina mezi pracovnim a klidovym proudem. Pro méfeni proudu se do pfivodu
jedné faze krokového motoru pfipoji nejlépe rucickovy ampérmetr s rozsahem 10A.
Velikost proudu se sefizuje pomoci potenciometru C1 a C3 (C2 je nepouzit) pro JMF.
Pro MM6071 a MM6072 po sejmuti pfedniho panelu trimrem na desce fizeni (jediny
pfistupny trimr a pouze pracovni proud). Proud méa byt od 5A do 7.5A dle typu stroje.
Klidovy proud se nastavuje 2-3A.

Po skonCeni diagnostiky je nutné Propojku (JUMPER) opét odstranit aby byla
zachovana ochrannda funkce. Pokud je propojka spojen hlasi systém chybu ERROR 0
pfi zapnuti stroje a tim upozorni obsluhu na nebezpeci.

Varovani:
Pro praci a opravy na elektrickém zafizeni stroje musi mit pracovnik elektro-
technickou kvalifikaci dle pozadavkt zakonU pfislusné zemé.




