XC4 Inputs
\Y; 10.0 RK A
G 10.1 RK B
o ot2av. A
oV D XC2 Xc1
stinéni B 1 10.3 hydr. vpfedu/SAC
7 10.4 urychleni
6 10.5 VB
12 10.6 LU
11 10.7 PU
2 11.0 UAC
115V 6 11.1 POB
N 5 via rele 11.2 ZPS
4 via rele 11.3 PPS
10 11.4 rychloposun vzad
9 11.5 rychloposun vpfed
XC3 oV M_1M
7 14.0 Enkodér KM A
8 14.1 Enkodér KM B
AC/DC/RL Outputs
Q0.0
Kakos Q0.1
Viasim Q0.2
Q0.3 negace KAC
Q0.4 Z stop
7 Q0.5 ruéni
13 Q0.6 KAC
8 Q0.7 X<WSP
[ ato podélné
driver 11 Q1.1 X>WSP
EM870S XC3 XC3
PUL- 4 4 SB Q4.0 KM Pulse
DIR- 1 1 SB Q4.1 KM Direction
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Stranka 1

XC1, XC2 and XC3
SB

SimaticKA_24 2

handwheel A
handwheel B

KA23 - hydr. vpfedu
urychleni

vnitfni brouseni

leva tvrat

prava uvrat

ukoné&eni aut. cyklu
povoleni obrabéni

zadni krajni poloha Sroubu
pfedni krajni poloha Sroubu
rychloposun vzad
rychloposun vpfed

encoder stepping motor A
encoder stepping motor B

konec aut. cyklu
X< startovaci poloha

X> startovaci poloha

krokovy motor frekvence
krokovy motor smér

konektory paivodniho systému
signal board



